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TEMA Fe. 1 LA NATURALEZA DE LA FISICA

Obistives

Actividades

a= L& cursncliu Je€s DPracesa
istalaciusl

Vo Les #itsdes do levestigee
Sian

Za Fisica cace cinncis astu-
ral .

Hediles y netacién

&~ Caviicdades binicss de la
cEechicica

b= Unidsdeaz Yasiczs dal Siee
tezx Internacional

= Miitipes y suvafiltiples

Ecusciensa y féruulas
2~ Youstiengs y féraulses

b~ Lensteates y varirazlsz,
aumaricas y fisicas

Anslixer las facetas del m%tede
cignt{lice ceme precedicizpse
l3gice vn el desarrelle de teda.
cisncia.

Canecer el Zabite qus sbaresn

loz estudies de 12 Fisica y las
resorss para su divisidn.

Dar a conccer la facets experie
mentel de la ciencia agsciuda al
preceso de ' medicién cen la dster-
ainuciéa de las cantidades basi-
¢cas y #is cerrespendisnies unida-~
daa.

Cexprenier lz nescasidad de les
&iltiples y subsiltiplss y @1
uzs de la unotacién cientifica.

Cenezer de la adecuada presexnta-
cids de cencepter mediante la fer-
sulaciar nmatembtica ¥y de sus limi-
taciszaa. o
Avraciar la diferenciy satre fér-
znla ¥y ecracida y eu use y sigui-

ples en la evaluvacién de
velixenss, wasas y velecicadsa.

Prasentar la ebetracecida gue cen~
llava el sstzde 2e¢ la caida libdis
de lose cuerpes.

Utilizer logz unidades v sua =llii~

<

drons,

Exssinar aizuvas féraulss 7 scua=
cienes en relacidns cen un pretle=
ma fizice cdistiaguiende enirs caae
tidedes variazles y cenctanies.

Examinar alcunas cemstartes sataz=
maticas ¥ aziziane csmetantes fi-

ficacde y dn las pertes gue la cone- sicar y ¢l &mudite en que pueden

cituyesn %ales cavs varisblsa y
ceantantes. : .

sefiniyrse cexe talss.
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Centerids Pracranmitice

Cblatives

Actividalea

Za

Atridutes de la =materia

2~ Inercia

b= Pese

¢~ Interaccibn ellctrica
d- Jnteraccienes sucleares

¢~ Interaccibn gravitateria

Deasidad
a~ Denaidad adbaoluta
b= Densidad relativa

Estructura de la materia

a~ Sstructura criztslina de
lss metalss

b= Models atdmice de Behr

¢~ Eztructura basica del nfi-
clee

d- Nimeres atéumices y mlsices

#= Densidad del nficles y den-
sidad del material

Cezprender las caracteri{eticas
bisicas y cszunes a les abjstes
materiale~ sefalancde entre e¢llas
las de inercia, atraccibn gravie
tacienal, iateraccién eléctrica
y fuerzas nuclearss.

Cenecer la densidad <ews una
caracteristica de les uateriales
Yy 8u referencia & la dersidad
del agua cers un nissrs adimen-
si.ult

Pregentsr 2] erdenani=nts espa-
cial de la estructura cristalina
Yy asociar = ella la carascteristi-
ca de desnsidsd.

la estructura atémica
al modele cde Bohr y
sus caractaristicas

y de deusidad,

Conocer de
de acuerde
deterninar
sléctricas

Saber da la censtitucién del ni-
cled en sus caractaristicae nie
sicas - slictricsz y 1lss nigeraes
aténicas y misicses gve se 12 aso~
cian.

Presentar la densidzd ﬁu:1¢:r co-
me determirante del vacie imparan-
te en ias utu&oa X ln n;c-ria en

Msstrar:
a) Cuerpe atade a un reserte
») Van de Graff - Tasla

¢) Imanes y campes magnéticss indu~
cides

Calcular la dernsidad de varies
ebjetex bhaciende use d= las unida=-
des del Sistexza Internacisnal,

¥eatrar el densimetre.

tudiar algunea &tsmce ean le re-
ferente a su censtitucibn elecirs-
nica y nuclear haciende mencién de
les isdtspes,

¢us cen vocteres
&~ Centidadss ascalares
b~ Cantidades vecterizles

¢- Rupresentacidc gesndtri.
ca del vectoer

G- Compenentes cartesianas
del vecter en ¢l planas

@~ Compsnentes cartesianas
del vecter en el espacie

£~ Hi%dule dsl

g= Unidad vecterial nacciaua
sl vscoter

veciasr

h~ Base vactsrial curtesiana

ie Ropresentacifz desl vecler
por el cenjuntie gsrdenade
de cempenentes

§= Vacter nule

k- Suma geenétrica de vects-
rsa

le Suma uaarde csnjunteg erdse

ks

tre lasz cantidades designades cemo
‘agcalares 7 vecteres.

Usar la rapreasentzciin . gesadtrica
para el vecter j detarminar su mé-
dule, cowpenentes cartesianas ¥
direccidu,

Asaciar & la direccida la unided
vecterial que cerrsapinde al vec-
ter.

Definir la base vacterial cartesia-

Ba ¥ €4 US® au la representaciin
del vecter y al cenjunte erdenads
que le reprecenta.

Presentar la definicidn gevzbtrie.
cum do la adicién y suastracecidn de
Yoctares y su realizacidén median-

te 2l use de la2s cenjuntes erdehna-

des de cemponentes,

prenr ey s . su ferms
/‘ s RN ———
TIMA Ne. 5 DESCRYPGION DEL MOVIMIENTO :
Contenidos Precramitice Obiatives Actividodes

1. Pssicién y marce de referen- Cepacer de ls pecericad dz un pune- Dude un punte de referancia laca-
cie te de referencis queé persita leca- lizar vuntes en una linea, en el
&= Pauts de referemcin lizar le= ;bjet?a %n 2l zspacie y plana y en el quacio tridisessie~

-— su pesibla uszciacidén cen el eri- nal y esus relacienes en cesrdsna-
be Peasicién gen de sistezas 32 ejas detsrmie das cartesianas.
o= Niross ds seleraneia eands asl la pesicifs per una dia-
tancia ¥y un canjunis ds Azgules.
2e Cencepte y eperaciones biai- Presentar la diferencia basica en- Calcular las cempenentas cartesi~

&nas de un vecter dade.

Dads un cenjunte erdenade calcu-
lar el aédule, les &ngules direce
tes y la unidad vectsrial.

fumar y restar vectares ucaundse

la repressntacién geenmbtrica y la
del cenjunte erdenace de cemzpanens
teB.

Efectuar oereracisznes cembinzdas
de suma y resta de vectsres taa~
s par el métede grifice cem¢ per
el aétede a2naiitics.
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7o

Desplazexziente
&~ Vecter des pesicién
b= Dasplazasiente

¢« Trayscteria

Yelecidad media ¢ izstantl-
nea

&~ Concepte deo velecidad me-
dia

b= Cencepts de velecidad ins-
tantinea

Mevimiente unifersme

8- Velecidad instanténea
censtante

te~ Meviriente uniferme
¢~ Relacibn cen la velecidad
media

Acsleracién media ¢ instanté-
nea

Presesntar el vecter gue detarzia
na la pesicisn de sojets de
acuerde al ebservadsr lecalizade
en el punte d& refersncia y cexs
el cambie de pesicién seiala un
decplazamiante dal mévil.

Evidenciar la diferencia sznire
desplazamients y trayscteria se-
guida per el mbvil.

Definir la velecidad media msa
diante el cecients del despla-
zaniente y el tiemps eapleade
gefalande las unidades basicas
del Sistemsa Intersacisnal y el
de use pepular en ¥m/h.

Presentar la cendicidén del 1{=i-
te de la velecidad medis para dar
pase al cencepts de velecidsd inse
tanténea.

Presentar el heche de gue si la
velecidad instantinea es constan-
te el mevimiente necesarigmente
se preduce en lf{rea rscta 7 que
para un recerride dade es igual

a la velecidad media.

[ —

Presentar el cencepte de acelasra-

cién per =l cambie que sufre la
velecidad ‘tiemy 'y en~

fatizar ¢l heche de que toda tra-
yecteria curvilinea demanda la
asistencia de un mevimiente ace-
lerads.

Presentar la aceleracién instanté-
nea ceue ¢l limite de la acelera-
cién media cuande el tiezpe tiende
a cere.

Calculaer casbies de pasicien de un
névil psr el miatede gesmétrice y
per el use del cenjunts erdesads
de cex=pensates,

Usande trayecterias lineales ¥
circularea destacar la diferencia
entre el espacie recorride y sl
desplazaniasnte.

Cslcular la velecidad =msdia de
un a3évil que ez traslads entyrs dos
puntes deli espacie.

Calcular el dasplazaaients usane
ds le velecidad media.

Presentar 21 rscerridieo de un mé~
vil con varias trayecterias li-
nsales ¥y szlcular su velecidad
madia.

Calcular os ssvieientse unifermsa:
pesicidn final e inicial, tismpe
de recerride, desplazazientes y
velecidade

Evaluaci&n de aneisraciesues msdias

el e wne#tllnoo sEEve
iﬁb puntan d* BEpacia. mte
de velecidad final 2 ianlni

S v o

Moviziante urifermessate ace=

larade

e rolacion‘c ssrciadas 2l me-
vizients linesal uniferzemen=
te acelerade

¥svimiznte baje la zscida da
ia gravedad

a- 2celeracifa de la gravedad

Grificas sn ol ‘meviniente 1i-
asal

a- traziacidn-tiewps
b= velacidai-tiempe

¢~ aceleracibn-tienps

Presentar el mevimiente unifeore
sesente acelerade en su definie
cién de aceleracién instantanea
cenatante y su equivalencia cen
la aceleracién media.

Determinar laas relacienes para
el rmevimiente lineal uniferme-
mente acelerads y calcular el
valer medie de la valecidad
aseciada a 81, :

Qbtaner les resultadss sn la cen-
dicién inicial de poaxcibn en el

srigen de cesrdenadas 'y ia rela-

cién independiente del tismpe.

tudiar 2l mevizients lipeal
txjs la accién de la gravedad
61 2u aspecte de weviaieate

Unifarmemants acslerade cen ér-

fesiz en las candizienes inicis-
iae8, Zvidenciar la independen-

ciz de las ecumcisnesas ds cesrde-
padac del recerride dal wmavil,

Presentar las caracteristicas
del movimiente lineal mediante
lss graficas de traslacien, ve-
lecidad y acéleracién e¢n funcién
tizape, )

Sefialar el significade de la pun-
diests de la curva.

Cen ol use de la grafica de vele~
cidad tiemps mestrar le determi-

—=a2f e Be Ve adcVam-aldla w =)

Calcular fes wifersutss pauradsee
tres de sevirnicotes assciadaa &
velacidades crascisnian y dsecre~
cientes.

Celcular wevimioutes de des
vehiculez c2n difarsnies tipes
de zevimionis ¥y wn parameirs
i‘nll .

Cezpute de mevimientesa daje la
accién de la gravedad cen velee
cided inicial mula, ascendents
y descendsnte. Ceaputs <e dos=~
viazanientes, vYeiacidades ¥
tiempe,

Usande gr&ficas de velscidade
tiempe caleular: scelerscisces,
velacidzdes medisxs y traaslacise
nes incluyende volecicdadaz cre-
ciectes, cernstsates y decrecisn-
tes.

YR . oo S



wd

Movimierntc angular y circue
lar

&~ Madicds angular en radia-
nes ¥ relsziopes oan la
circunfarencia

b~ Relacibn entre arco ¥
&uzule central

¢~ Dssplazamiento acgular

de Velocidad engular madia
e ipstaantanea

o= loviziento angular uri-
foras

f= Aceieracidn angular media

- §-iusianténea

g= Movimisato argular unifor-
Beagnte acelerado

k- Movimiento circular, velo-
cidad tangencial, acelera-
cifn centripets y tangen-
cial

i= Voctores an el movizisnto
circular

AR, Wowisieate u’hun

a= Foweic .%ﬂ vnlogidad y ace~
leraciin adbeclutaz 7 rela-

tivas

b= Rriztirided gnlileans

SR e e e i

T e s A it 0

1.

2,

3.

e

Centerids Erozrssbiics

Definir el radian como unidad
sungular y deteraminar los valo-
rees basicos en el circulo., De-
ducir la relacidn entre el arco
y el &ngulo central en un circu-

lo.

Estadblecer los conceptos de des-
plazacziento, velocidad y acele-
racibn acgulares y sus valores
aedios e instantaneocs.

Considerar ol movimientc angue
lar uniforme y los cocnceptos
asociados de frecuencia, perio-
do y frecuencia angular.,

Derivar las relaciones bésicas
del moviamiento unifcrmements
acelerado y preasentar su corres-
pondencia ccn las del movimiene
to lineal.

Asociar a la trayectoria circu-
lar los anguleos correspondientess
para obtener por métodos geomé-
tricos la velocidad tangencial y
las aceleraciones centripeta y
tangencisl.

Asociar a los paridmetros dgl mo-
vimiento circular su correspoa=-
diente representacidn vectorial.

mnsidoWﬁgfeui.r posicionea y velocidad

tezxas de referencia absolutos,
inerciales y acelerados.

Comprender la relacidén entre los
parimetros absolutos y relativos.

Considerar y derivar las relacio=-
nes ascciadas 2 un sisteza de ejes
que se mueve comn velocidad cons-
tacte raspecto de otro.

TEMA No. & DINAMICA

Objotivoa

Traducir &ngulos de grades a ra-
dianes y viceversza.

Calcular arcos y angulos en ela-
mentos circulares.

Calcular velocidades angulares
sedias.

Determinar velocidades angulares
rediante la frecuencia y el perfo-
do.

Evaluar los parasetros en el movi-
wiento angular uniforse y unifor-
mezente acelarado. ;)
Calcular velocidades tangenciales
y acelersciores en el movizmiento
circular y en especial con el mo-
viniento de rotacibdn de la Tierra
¥ en el de satélites artificiales
alrededoxr de la Tierra,

e

relativas entre mbviles con apli-
cacliones a embarcaciones en 2l
agua y aeroplanos en corrientes
de aire.

Actividades

Defiznieidn operztoria de masea
& impatn

a=- councapin oreratoric de az-
se

Do de?inicifn de fupetn
DefinicviSn dz fuarin ¥y ssgune
da layr do Kewton

ae definicidz de fuarza

b~ izpuliss

¢= fuerza con sacza iavariante
€+ unicdad de fuerza

6= Base ipercial

fe patrin uniterio de Bass

Belecidn entre zasa y psee

a~ novimiento acelerado ds los
suerpos en calda libre

Primera ley de Howtonm

a= pritcrn ley da Kewton

Considerar la masa de locs objetos
por cemparacibén coa el kilogramo
patron,

Definir el {mpetu por el produce
to de masa y velocidad.

Estudiar la definicidn de fuerza
por ia razdn de cancio del impe-
tu referida al tiempo y tozmarla

" gomc la segunda ley de Newton.

Obtsner de 1a definicibn de fuer-
za el concepto de {mpetu y ¢l re-
gultade varticular asociado a

uRe Basa invariants y asiziszo

la unidad basica de¢ fuerza en el

S8istenma Intarnacional,

Ottener ol corceptec de sasa iner-
¢ial y el patrén unitario de masa

sodignte la 2egunda ley 4o Newton.

Relacionar el movisiento da los
cuerpos e¢un calda lidre zoa la
atraceidn que la Tierra ejarce
8obre ellor para deducir la rela-
cién entre masa y paao.

Fressntar el concapto de masa
gravitacional, °

N

Inferir de la sagunda ley de
Newtca la aituacibn prevalente
en un eistsma con aceleracibn

Calcular el impetu de particulas
en movimiento y su variacidn cuaz-
do el movimiento es acelersdo.

Cslcular la fusrza neta que
acciona sobre un mdévil cuando su
{mpetu varia.

Calculer la variamecibn del fmpetu
Yy aceleracibn de un mdévil bajo
la accidn de la fuerza zneta.

Relacionar aceleraciones y fuerzas
de wdviles.

Cosmentar sieapre que sea posible
la importancia de coastruir el
DIAGRAMA DE CUERPO LIBEE ez la
solucida de problemaa.

Calcular 21 cambio en el {mpstu
de obletos con moviaienic baje
la accidn de la gravedad.

Calcular el impuls® producido
por una fusrza gque ectia ascbrs
un determirado cuerpo durante
cierto tieampo,

Resolver problemas en que se aplie-
ce: Impulso petoz Cambio en cane
tidad de movimiento.




5« Tercera ley de Newtom

2~ Sisteza aislado con una ¥y
dos partfculax

b=~ Tercera ley de Newton

6, Zquilibrio ¢sthtice de unms
particuls

7 Cuerpos en movimients anifor-
28

8. Cusrpos con movimiento acela-
rado -

Establecer la corndicién asocia-
da al equilibrioc estitico y ciné-
tico.

Establecur el concepto de sistema
aislado conm una particula que de-
termina le invariancia de su {ampe-
tu, condicién que se generaliza a
sistenas de do3 o mas particulas:

De la invariancia del {mpetu del
sisteza deducir ia tercera ley
de Newtorn asociada 2 laze& fuerzas
internas sl sistessuz con su denc-
minaciér de acciln y reaccidn, y
correspondisntes ilustracicnes.

Coasiderar el siztema de cuerpo

libre an casss de repcac y zovi-
aiento uniforme y unifcrmemente

acelerado.

Calcular las reaccién norcai a uoa
seperficie. i

Determinar la situacidn de equili-
brie da:

&= Cuerpc ¢ue repcsa en un plane
horisontal

b= cuerpo que cuelga sostenide
de un cordel

6= cuerpo gue cuelga sostenide
por Jdos cordeles

de cuerpo que se mantiene en ro-
pPose en un plano inclinado

@- cuerpc gue resbala por um pla=-
0o inclirade ccn velocidad
constante

terminar las condiciones de no=-
vimiento de un cuerpo:

a- se¢ mueve en plsmo horizontal
por la accibén de fuerza hori-
zontal :

b= que se mueve en plano herizoa-
t&l por la accida

¢= que dascisnde pur piano incli-
nado

d- gue o5 lanzado en sentido ascen-
dente por un plane inclirade

Mt USRI —

§
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e~ cuerpo que resbalas por um pls-
me inclimado con velocidad
constante

Deterziner las condicicnes de mo-
vimientc de un cuerpo:

a= 88 muevs ex plamos horisontsl
por la accida de fuerza hori-
sontal

be que se mueve en plano horizonme
tal por la accion de fuerza
inclipada al plane

e- que desciende por plano imcli-
zado

d- gue e8 lanzado en sentido ascen-
deate por un planc inclisado.

6~ que Se mueve en sextido ascar-
dante y cdescandente con acele-
racifn

Cslzuiar la acelsracidn do loa
cuerpas en la mlquira de Atwood
en sus varias positilidades.

Calzuler las .fuerzas de acciba y
reeccidn en sistemas de cuerpos
en zovimiento,

(p———
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Fuerze de rozexziento
¢~ rozamiento eatitico

b~ rozamiento dirimice

1G. Producte vectorial de dos vec-
tores y momento de torsidn

8- sisteza dextrdgiro

b= producto vectorial de dos
reciores

¢c- momento -de torsibnm

d- momento de torsibn de nun
par

1%, Susa do fuerzas parazlelas ¥y
centro de gravedad

a- suma de fuerzas parzlelas

siztezn da particulam

Investicar las corndiciones gque
detersinan el rozsmiento entre
des superficies en contacto en
la cordicibn estatica y la de
moviz:iento relativo y la deter=-
finacidn de los respectivos
coeficientes de rozamiento.

Defizir los sisteasas dextrégi-
ros de cantideies.

Preserntar el producto vectorial
co=c ux siatexza dextrdégiro de
cantizades con su magaitud
equiva.ente al Area del parale-
lograza que forman los vectores.

Deduzir la anticonrutatividad
del producto.

Acli:zar el procucto vectorial a
vnidedes cartesianas y obtener

el proiucto vectorial de vecto-
res ¢a lz forma de determinante.

Defiair el concepto de momento
de tor:idn y presentar su ten-
dencia & producir rotacibn y su
evaluiacibn en el caso de un par.

Defizir la fuerza equivalente a
un s:stezma de fuerszas paralelaa
Yy apiicarlo al caso de los pe-

803 de un sistema de particulas,

Consicera g :
pledziss bisicae del centrs de
graveiad.

Calcular el movimientoc ds cuerpos
con la aecibn del rocasmiente ¢n
planos horizontales e imclinadces.

Calcular el preoducto vectorisl de
vectores con 8u magnitud, 7 direc~
cién en &l espacio.

Calcular el mozents de torside

de fuerzas cosncurresnies ¥ de fuer-
zag& DO concurrenies respecte de
un eje en 2l sspacie.

Aplicar al casoc de fuerzas cepla=-
nares en fuuncibn de Ja rotacién
que tienden & producir.

Calcular la fusrzz eguivaisnla d2
sistenas de¢ Tuerzse waralelas 7
su punte da KRpLLCRCilua

particuling.

92« Segunds condicién de eguilie
brio y vigsas en Treposo

13. Puerzss en el xovimieate ecir-
cular

4k, QGravitacidz y zampo gravita-
sienal

&~ gravitacila universal

be variseibu de la gravedad
cor la altura

6= caspe gravitscional

Derivar la segurda condicidn de
equilisric en relacidén a los mo-
uentss de torsifin assccizdos a las
fuerzas qus eccicnan sebre um
cuerps. Establacer las condicio-
nes de equilidrio en el caso de
vigas miifcrmes en reposoce

In asocic a las leyes de Newton
derivar la conclusidn que deter-
#irs la existencia de una fuerza
centripeta en el movimiento cire
cular ce toda particula y en el
ceso ce movimiento arnpgular de uma
fuerza tanzemcials

Darivar la relacibn correspon-
disnte de moaento angular para
la fuer:a tazgencial.

Presertar sl enunciade de la ley
de gravitacifés universal y la
evaluecidn de la ccnstante.

Daduciz ls variacids de i pra-
vedad cen 1la altura.

Presartar la definicién del cam-

PO gravitacional y la evaluacidn
de su intemsidad,

Caleular laam fuzrvas gusx accicnan
sobre viges én rspos0 en posicilz
horizoatal ¢ imclinsda.

Calcular iaa correspondientss
fuerzas, c.otripets y tangemcial,

en el ciec de cuerpos gue partie-
cipaa d¢ movinisptos circulares.

Discutir probiemas ez gus interw
viensn: ls fuerza centripeta, la
fuerza de rozamiento y el plano
inclimsda, tal cczc =l caec del
peralte &2 las curvaas de las ca-
rretarsse

Calcular »1 valor de la straccién
gravitacional a diferentes diz-
tancian de un objeta y la accidne
combinada de des s ar= particulas
en un punto del espacic.

Calcular el cacrpo gque 5o esta-
blece er un punto del espacio por
la accidn de urna particula y por
la acuila de Cos ¢ mhs y la poei-
bilidad de¢ anulscibdu,.




Contenido Prosrssfitice

TRABRJO,

Chistivee

INEROIA Y POTH

NOIA

Actividades

+aY

$ delinicidn de tradajo

¥ vectores
&5

¥~ definicibn de tradajo

ponentes de una fuerza

a= cozponentss nporsal y tave
geuzizli & la traysctoria

e comnopentes cartesianpas
de l1a fuerzsa

% Teorsmz de tratajo-energia

8= yriscidn entre trabajo ¥y

velouwidad

be d=Tinicibn de enorvgis ci-

L el

Ce

L

Colisiounan elésticsas w ing~
ldstizaz

2= consarvesidn 4l fmpety

be ousrgia en in c¢coiiszids

5.

Fuerzes cocaarvativas 3 disie
pativuas

ae definicidn de fuerza cone
s Triiva

Be definicibn ds anergia po-
tencizl y conssrvacibn de
la snerzgia mecanica

¢= fuerras disipativas

§. Potercia
8~ definicibn de potancia
b- néquinas y eficiencia

r de dcs vectoe-

6a d=l producto es-

2o Trevsjo gue rsalizen las com-

teorens de trabaise-sasrgla

Ccagiderar el producto escalar
de dos vwactores cen au signifi-
cado geczétrice y su utilizaciédn
en la cdefinicion de trabajo.

Detsrainar gque 20lo la c¢ozpornen-
te de la fuerzs en la direccidsn
de la trayecteria realiza tra-
hlJOQ

Deducir que las cosponentes per-
perdiculares a la trayectoria
no realizan trabajo.

Feostrar las condiciones que de-
terzivan trabajos positivos y
regativos.

Considerar el movimiento acele-
radc de una particula bajg la
accibén de una fuerza y sus cam-
bios en velocidad relscionadcs
con ¢l trabzjo que ella realiza
gue con la definicidén de la
snergis cinetica deterasinan el
teoreca de tradvajo energia.

Establecer la conservacidn del
izpetu como condicidn bésica de
1ss colisiones y proceder s lia
positilidad de conservacidn o
disipacibén de energia en el im-
pacto para deterzinar su condi-
cibn energética.

Calcular el producto de un vecter
por si misso.

Calcular el producto de unidades
vectoriales cartesiacaz.

Calcular el producto de vectores
en componentes carteaianas y sva~
luar el &ngulo sntre ellos,

Calcular »l1 tradajo gue realize
una fusrza gus tiene la dirscciés
de la trayectoria.

Calcular el tradajo que realiza
una fuerza ianclinada respscto de
la trayectoriae.

Calcular elAtrnbajo de una fuerw
za resultsnta,

.

el teorema de trabajo

& Cuerpes que ss mueven
bajo la accién de la gravedad, a
Cuerpos gque s€¢ mueven en el plauo
horizoatal y en planos inzlinados.

Aplicar
energia

Calcular coliasiones frontales ¥

oblicuas entre doa partficules e

izpsctos en les gue las particu-
las quedan uridas derpués de la

colisidn y aplicacién al pdndule
balistico.

Usar los conceptos establecidos
en 1a colisibén lineal y determi-

nar el coeficiente de restitucidn.

Considerar ademés una colisidn
eléstica en el planc.

Del trabajo que realiza una fuer-
za en una trayectoria dada dater-

minar la posibilidad de que sea

"independiente de la trayectoria

para defipir la fuerza ccnserva-
tiva y la energia potencial.

Deduzizr la consservacién de la
energia con fuerzas conservati-
Vase. ’

Evaluar la energia potencial a-
sociada @ fuerzas nzturales ta~
les como el pezo, la fuersa
eléstica, gravitacioral y elsce
trostatica.

Estatlecer la corpdicise snergd-
tica zsociada = la accibn de
fuerzss disipativas en el movi-
aiento de los cuerpes.

Presentar la definicibén de po=
tsncis pars eplicérla al fun-
cionaxiento de ls3s miquinas en

la especificacibn de su eficien~

ein.

En susencia de rozaszientes caicu-
lar el movimiento de pariiculas
baje la accidn de la gravedad,
pérdulos y cuerpos gues giran ez el
pianoe vertical., Calcular energias
er el movimiento circular Yy de aa-
telites,

Calcular el mevimiento
unidons a resartes Y ea
electrosthtico.

de cuerpes
el ceapo

Calcular ¢l movimiento
las ez la presencia de
sipativas con ateaciba
rosaziento,

de particu-
fuerzac di-
especial al

Calculsr la eficiencia y poutencia
referida a la ernergia disipada
por una miquina.




TEMA No. & ELASTICIDAD, MOVIMIENTO OSCILATCRIO

Contenido Prorramitice

Obletives

Y GNDULATORIC

Actividaden

1. Ley de Hooke

&= concepto de es=fuerzo y de-
formacibn

b= ley de Hooke
s« nédulos eldsticos

d~ ley del rescrte

2« Movimiento vibratorie

a= definiciones de perfodo,
frecuencia y azplitud

- be sceibn cacilatoria de las
fuerzas ellszsticas y Tovie
sisnto srmbnico simple

¢= sl péndulo simple

3. HKovimiento oadulatorie
&= pulsacidn y onda periddica
b~ propazacidn de las cndas
¢- ecuacidén del rayo

d~ longitud de la2 cnds, peric-
dec, frecuercia; nimero de
ozda y velocidad

e~ interferezcia y ondas esta-
cioparias

Presentar los conceptos de ea-
fuerzo ¥y deformacidn y su rela-
€16n en lia ley de Hooke Yy sus
aplicaciones en:

a- deformaciones por tensibn y
compresidn

b= deformacicnea pcr cortadura

¢~ deformacionss por compresidn
volumétrica

d- en loz resortes

Estudiar los movicientos perib-
dicos cen la deterzinaciben de
frecuencia, pariodc y amplitud
Yy su derivacidp de una fuerza
que se cozporta de acuerde a la
ley de Hookxe.

Obtener lae relacioncs para trasz-
lacidn, v2locidad y aceleracidn

Y los éngulos de fasze quq _sxisten
entre ellos.

Considsrer su splicacidn al péa-
dalo simple.

Pressntar la situgsién de periore
bacion2s (ue S8 ProJagan ea ud
medic slaatice y derivar Ja .
ecuacilu gue detersina au prepa=
gucibn y sus parf=etros relfrri-
dos & una gnde spuoidsl.

Coneicerzr la situscidn de intare
ferencia de dos ondess y el sstue
blecisienis de epdas estscillta=
rias.

Calcular esfusrzos y deformaciones
ans

a~- alambres en tensidn
b~ coluznas en compresida

¢= resortes alargados y comprisi-
des

Calcular las aecuacicnes de movie
piento segin diferentes condicice
nes iniciales y las relaciones
energsticas del movimiento arzfmi-
co simple.

Calcular frecuencias y pericdes

en el movimiento de péndulcs y
cuerpos unidos a rescritzs y las po-
sibles variaciones.

Conocidos los parametros estable-
cer la scuacidn de¢ onda e inversa-
mente de ella calcular los para-
metros.

Calcular velocidades ¢n msdiecs
eliasticos.

Calcular la separacidn eatre nodoa
en ondas estacionarias y aplicar
al expesrimento de Young.

i, Efsc¢to cée Doppler

5+ La cuerda vibrante

&= velocidad de la cpda on la
cuarda vibrante

b= nodes y antinodos en la
cuerda vibrante
Oe Tubes eonoros

&= colusnas de aire

Presertar la varisciln ea la
frecuencia gue detacta un obser-
vador de acuerdo al movimisnto
relativo entre &1 y la fuente
que ds origen & laz oudesz.

Deterairas la velocidad de la
onda ern 1z cuerda vwinraats y el
eatavlecinients ds ondas esta-
cionarias con egus nodos y satino-
doe de zcusrdo a las ccndicicres
en sus axireras,

De acuerds s las condiciones em
los extrezos de una columpz de
gire detersicar su situacién de
vibraciin,

Calcular las frecuencias que de-
tecta el observador.

Calcular velocidades y frecuen-
cias en cusrdas vibrantes.

Cslcular longitudes de onda ¥y
frecuercias ez calumnss de airs
en vibracida, .

A ————— e somh

A e —



Conterido Prorraritico

TEMA Ne. 7 FLU1DOS

Coietivos

Acetividades

Ze

L8

Se

Concepio de fluido, dencidad
J presidn

a- conbepto de fluido
b= deunsidad

¢~ presibn

Presidn atmosférica

a= preziba atmosfirica

b« goluana barométrica

Fluido estitico
a~ fluido estltico

b= presiln en el senc del

Zluide esthtico

El mandmetro y presidn mano-
nétrica

&= ¢l mandmetro

b= presidn mancmétrica

Principios de Arquimedes y
Pascal

b T

fuerza boyante y principio
de Arquisedes

b= Principio de Pascal

[

&,

Al considerar las sustancias que
pueden fiuir, liquidos y gases,
establecer dentro de que ambito
la materia puede considerarse co-
mo continuas y como toman prece=
dencia las definiciones de den-
sidad y presibn.

Considsrar que la caps de aire
que rodea la Tierra tiens peso

Y ejerce presibn en los objetos
gobre los gque ella acciona y co-
mo s¢ cdefine la unidad de pree
8idn conocida como atmdésfera.

Preaertar las condiciones ma-
croscopicas que que regulaa un
fluido est&tico y evaluar la pre-
8ién a un nivel dado dentro de
&1,

Describir el =manbcetroc y como
una cclumna de liquido mide una
diferencia de presiones paza es-
tablecer el concepto de presidn
manométrica.

Estableciendo las fuerzas que se
ejercen sobre un cuerpo sumergi-
do en un fluido evaluar la accidn
boyante que &€ ejerce sobre él.

Utilizar al resultado referente
a la presidn en el seno de un
fluido y derivar el principio de
Pascal y asociarlo & la prensa
hidréulica.

Meviziento de fluidos en régi-
sen estable

B
be
S
do

rézimen estable

filujo inconpresible
ecuacibén de contimuidad
ecuacion de Bermonilli

Viscesidad y leyes ds Stckes
¥y Poiseuille

&~
b-

viscosidad
fiujo laminar y ceeficien-

‘te de viscosidad

¢= Leyss de Stokea ¥
Puiseuille

Tisics de supcf!icios ¥y capi-

inrtidad

g« intersccién entrs zoléculas

b=
cw

d-

G~
f=

en un liquide
tereidn mupsrficial

fuerzas de cohesiba y adhe-
siée

fuerzs esociada = la tenaidn
superficial

altura y depresida capilar
preaidn en las burbujas.

Considerar el movimiento del
fluido para determinar las 1i-
nezs y tubos de flujo y derivar
la ecuacibn de continuidad y la
ds Bermouilli.

Presentar la viscosidad a la
marera de rozamiento internoc exn
capas dsl fluido y usando la
ley de Hooke calcular el coefi-
ciente de viscosidad.

Presentar les lsyes de Stckes ¥
Pciseuille.

Presentar lz imteraccifn eatre
Jas woldtulss v o fiaidy 7 dg-
rivar la aituacidn d2 las que se
encuentran #a la superficie lia
bre d» uz liguido pzara obtener
la tsrsidn superficial. )

Sedalar lzs fuarzss de cohesidn
y adhesibn en relaciSn &l &ngule
de coatacte y.su =ignificacién
en la columna capilar y ez la
depresifn capilar.

Aplicar los conceptos de tensidn
guparficial y preaidn en la for-

Calcular la diferencia de presiones
entre dez niveles de vz fleido es-
titico.

Caleular #1 vaicr de la atmbsfers
en unidaczs bisicams del Sistema
Internaciconal,

Calculer diferencia ds presicnes
entre difasrentzs niveles.
Calcular la accifn de ls presiba

en ung superiicie vertical y en
una superficis horizontal,

Calcular presiouss ¥ alturss en
la codiumne liguida de un =msanbmetre.

Aplicar & cucrpes gque fiotan o4 um
liquids & entrs dos o mis liguidos.

Aplicar = la detsymizeciis de den~-
sidadas,

Usands l2z ocuaciones de continuie
dad y Bermceilli aplicar a:

&= el tacrexs de Torricelld

b~ ol 2i206n

ce @l zscidor de Tanturi

de ¢l tudo do Pizet

Calevliar €l zmovinientic de una ese-
fera cn an liguidn viscess y el
del liguido en tuberixs por apli-

caciba s ias correspondientes
leyés.

Calcular presiones, aiiuras cs-
pilarcs 5 trabsjor en asocio &
la tenzila superficial.




