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JUSTIFICACIÓN Y OBJETIVOS GENERALES: La secuencia propuesta para Física General está compuesta por 

tres cursos, y dirigida a estudiantes de ciencias físicas e ingenierías, acompañada además por una secuencia paralela de 

cursos de cálculo diferencial e integral y ecuaciones diferenciales. Esta secuencia tiene como objetivo general enseñar 

al estudiante las leyes fundamentales en que se sustentan las diferentes ramas de la Física, campos de aplicación y 

ciencias relacionadas. Además se pretende mejorar, y en muchos casos crear en el estudiante la capacidad de 

abstracción para un razonamiento ordenado y lógico, un afán de investigación y propiciar la comprensión del método 

científico, para que éste pueda aplicarlo en su carrera y después en su quehacer cotidiano como profesional.  

El curso Física General I ha sido diseñado para estudiantes que se inician en el conocimiento del cálculo diferencial e 

integral, y hace énfasis más en la comprensión de los conceptos que en el formalismo matemático de la teoría. El nivel 

de este curso está expresamente escogido para estudiantes que pretenden continuar estudios en Física, Química e 

Ingenierías, donde la aplicación del cálculo es frecuente.  

El curso de Física General I estudia las leyes generales y conceptos fundamentales que se utilizan en Física para 

analizar diferentes problemas de la Mecánica, y se subdivide en:  

 

1. CINEMATICA Y DINAMICA DE UNA PARTÍCULA: Se introducen las definiciones básicas de parámetros 

cinemáticos y dinámicos como: vector de posición, velocidades medias e instantáneas, aceleraciones medias e 

instantáneas, fuerza, cantidades de movimiento lineal y angular. Múltiples aplicaciones son llevadas a cabo 

mediante la resolución de problemas. Movimientos específicos son considerados: rectilíneo uniforme, rectilíneo 

acelerado (caída libre), movimiento de proyectiles, y movimiento circular. Se discuten y aplican las leyes de 

Newton en problemas específicos. Este enfoque dinámico es complementado con conceptos de trabajo y energía, 

fuerzas conservativas, y condiciones para la conservación de la energía mecánica. La interacción gravitacional se 

describe a la luz de la ley de gravitación universal y la correspondiente energía potencial gravitacional.  

2. SISTEMAS DE PARTÍCULAS: El concepto de centro de masa es introducido y su posición obtenida para sistemas 

discretos de partículas, o sistemas continuos altamente simétricos. Se hace énfasis en el efecto que tienen las 

fuerzas externas actuando sobre un sistema de varias partículas. El concepto de cantidad de movimiento de un 

sistema de partículas es introducido, y las condiciones bajo las cuales se aplica su conservación son discutidas y 

aplicadas en ejemplos específicos como colisiones en una y dos dimensiones.  

3. CUERPOS RÍGIDOS: Variables cinemáticas y dinámicas comúnmente usadas en la descripción de movimientos de 

rotación son introducidas: velocidad y aceleración angular, momento de fuerza, momento de inercia, y cantidad de 

movimiento angular. Ejemplos específicos de rotación y traslación son considerados. Aplicaciones de la ley de 

conservación de la cantidad de movimiento angular son desarrolladas.  

4. ESTATICA Y DINAMICA DE FLUIDOS: Los conceptos de presión y densidad de masa son revisados y utilizados 

para describir la variación de la presión con la profundidad a través de un fluido en reposo. También se considera 

la variación de la presión atmosférica con la altura. Los principios de Pascal y de Arquímedes son sometidos a 

múltiples aplicaciones. Al considerar fluidos en movimiento, se desarrollan aplicaciones basadas en la ecuación de 

continuidad y el principio de Bernoulli.  
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